Cédigo: EB4-078 Rev.: 0 Vigencia: 30/05/2018 Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores

Monitoreo
De
Interruptores

=3 BOHERDI ELECTRONICA

peg 1
>’




Cddigo: EB4-078 Rev.: 0 Vigencia: 30/05/2018 Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores

Contenido
Y oo [T oloi o Ty HO PSP PRSPPI 4
1. CaracteristiCas GENEIAlES .....c.c.cicieiiieie ettt sttt et s e ae e b e saeeenees 5
1.1. Funciones de supervision implementadas .........cceeecuieeeiciiiee e 5
1.1.1. Del motor 0 Carga del rESOItE ....uuiiiiei i e e e e e e e e 5
1.1.2. Del SF6 0 MEZCIa U BaS..ciiiiieiciiiiieeiee ettt e e e e st e e e e e e e s e e e e eeeas 5
00 0 T D TR F- oY o J=Y - T To 4 V=T or- ] ot SRR 5
1.1.4.  De la CONMUEACION .. ..eiiiiiiieeieet ettt ettt sttt ettt e e b e s e aeeereas 6
1.1.5. De los circuitos de control (bobinas aperturay Cierre)......cccooeeeeecveeeeeciieee e 6
1.1.6.  De CIrcuitos @UXIlIares......ccueiiiiiiiiiiiiee e 6
O (=T { 1S { o T o1 1 o ol NSRS 6
1.3.  Monitoreo online por PAZING WED ........cc.uuiiiiiee e 7
1.4, NOIFICACIONES ettt sttt be e s e e e e saeesaneas 7
2. INSEAIACION .. et b e st e e he e s bt e neesreenneeeas 8
2.1, Informacion de SeGUIIdAd........ccuuiieieiiiiee et e e e e e e ear e e e eaes 8
2.2.  Consideraciones GENErales.........ccoouiiiierieiiierieeee et 8
2.3, DesSCarga EleCtroStAtiCa....cccciueeeeiie it c et e e e e e e e e e e e st r e e e e e e e e e e nnrrraeees 8
B S \V/ o o} = =S 8
2.4 1. MOAUIO SAAS03 ... e e 9
2,42, MOAUIO SABADS ...ttt 10
3. ESQUEMA B DIOGUES......cc ettt e e e e e e e e e e e e et b e e e e e e e e senntrraaeeeeeeeas 11
3.1, UNItrPOoIar (BVBIM) ettt et e st ree e e e e e e s et e e e e e e e e e e s eaanraaeeeeeeeseennrraaees 11
R B N e ToTo ] =T (A 1 ) TR U UUUPRRRR 11
3.3, Tripolar REAUCIAO (BVIM)..uuuiiiiiiiieiieccitieeeeee ettt e e eeerree e e e e e e e e eabbraeeeee s e s seannrsaneees 12
4. CoNEXiONES EXTEINAS......uiiiiiiiiiiiiiiiiie ittt e 13
4.1, ESQUEMA 0E CONBXIONES ...cceeurrrrreeeeeeeeeiitirreeeeeeeesesittraeeeeeeeeesessssrseseeesessessssrssseseeseessnnssnns 13
4.1.1. UNItripolar (BV3IM) ceeeeee ittt e eeeeearrer e e e e e e e s sabaraeeeeeeessenanbreaeseaeeenas 13
O B N e oo ] T (VA 1 ) ISR 14
4.1.3.  TripOlar REAUCIHO ..vveeieiiiiieciiiiieeiee ettt eeeerree e e e e e e s sbrra e e e e e e e s enanbraeereeeeeees 15

pg. 2




Cédigo: EB4-078 Rev.: 0 Vigencia: 30/05/2018 Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores

4.2, Planilla d@ BOMNES.....c.eoiiiiiieeieeee et 16
4.2. 1. UNItripolar (BV3M) ettt e e tee e s et e e e e st e e e e e aaa e e e eenraaeeenns 16
N I [ o o = T (Y 1 ) USSR 19
/0 TR I [ o Yo = g Y=o [¥ ol o [ USSR 21

5. FUNCIONAMIENTO....iiiiiiiiiiiitii e 23

5.1, GeNEralidades ......c.coiuiiiiieiieiiieee e e e 23

T A o V=1 o = TV V<] o USRI 24
5.2.1. Caracteristicas PAgINA WD ........ccoccuiiiiiiiiee e 26

5.3.  Software de CONFIGUIACION .....ceeeiiii ittt e e et e e e e e e e anrraaeeas 37
5.3, 1. SMIEIMIOTON ...ttt ettt sne e s an e e ne e snne e 37
5.3.2. SMI CLIENTE ...ttt st b e s sne e 39

6. DAtoS TECNICOS.....utiiiiiiiiiiiiiiie e 62
6.1. CaracteristiCas El@CTIICAS . ....uivuiiiriiriietie ettt s 62
6.1.1.  SALADB AJSALADBB........ooiuieereietieiteitet ettt ettt ne e 62
B.1.2.  SAAS03 ... e st ne e e ea 63

6.2.  CaracteristiCas MECANICAS ........ocvuiiiiiiiiiiii it 64
B.2. 1. SAAS0D3 ...ttt r e neenaneea 64
B.2.2. SABADB A/B ..ottt bbb s a e bt e a ettt b e 64

6.3.  Red de DAtOS LON ..oeiiiiiiiiieceee et 65

o0 S N\ To T ¢ T E VA o 1Y 1 o F 3 65

/2 €e Yo 1o Yo [l od<To 1o [o -3 65
8. Modificaciones a la version anterior .........ccceiueeiierieeiieneeeeeee e 65

pg.3




Cédigo: EB4-078 Rev.: 0 Vigencia: 30/05/2018 Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores

Introduccion

El sistema de Monitoreo para Interruptores SMI, estad formado por uno o varios médulos SA4503
(Supervisor de Seccionador - Boherdi Electrénica) uno o varios moédulos SA4408 (Mddulo de
Entradas Analdgicas Boherdi Electrénica) y un servidor web (Echelon).

El sistema de Monitoreo para Interruptores SMI realiza la recopilacidn del estado de las variables
de funcionamiento de interés del interruptor, el procesamiento de las mismas y la presentacién
de dichas variables con el objeto de obtener una visual del estado del mismo, a distancia.

A su vez, el equipo de monitoreo tiene la capacidad de procesamiento de las sefiales recopiladas
de forma tal de poder analizar su estado y realizar diagnodsticos.

Existen tres opciones de Sistema de Monitoreo para Interruptores SMI de acuerdo al tipo de
interruptor que se desea instalar:

e Unitripolar 3V3M (3 compartimentos de SF6 y 3 mecanismos).

e Tripolar3VIM (3 compartimentos de SF6 y 1 mecanismo).
e Tripolar Reducido 3VIM (3 compartimentos de SF6 y 1 mecanismo).
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1. Caracteristicas Generales
1.1. Funciones de supervision implementadas

1.1.1. Del motor o carga del resorte

e Medicién del tiempo.

e Alarma por tiempo excesivo.

e Medicidén de corriente maxima.
e Alarma por corriente maxima.
e Medicidn de corriente media.
e Alarma por corriente media.

1.1.2. Del SF6 o mezcla de gas

e Medicidn presion.

e Medicién de temperatura.

e (Calculo de densidad.

e Alarma por sobrecarga y por baja densidad.

e Alarma por temperatura excesiva.

e Alarma por tasa de variacion de densidad de corto y largo plazo.

1.1.3. De la operacién mecanica

e Medicién de tiempo de apertura (sensor de desplazamiento y contactos
auxiliares).

e Alarma por tiempo de apertura (reaccién y operacion).

e Medicién de tiempo de cierre (sensor de desplazamiento y contactos auxiliares).

e Alarma por tiempo de cierre (reaccidén y operacion).

e Registro cronoldgico de operaciones.

e Alarma posicidn final, apertura y cierre.

e Alarma velocidad de separacién de contactos, apertura.

e Alarma distancia de amortiguacion, apertura y cierre.

e Alarma distancia de sobre recorrido, apertura y cierre.

e Medicién de la temperatura SF6.

e Medicién de la temperatura del procesador.

e Alarma potencia de las bobinas, apertura y cierre.

e Alarma energia de las bobinas, apertura y cierre.

e Medicién de la tensién de las bobinas, apertura y cierre.
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e Alarma posicidn de operacién del contacto 52A y 52B, apertura y cierre.
e Medicién tiempo de operacién del contacto 52A y 52B, apertura y cierre.
e Alarma tiempo de reaccién, apertura y cierre.

e Alarma tiempo de operacidn, apertura y cierre.

e Alarma diferencia de tiempos (reaccidén y operacion), apertura y cierre.

1.1.4. De la conmutacion

e Medicidn de la corriente de apertura.

e Medicidn del tiempo de arco y tiempo total de apertura.

e Alarma por tiempo de arco y por tiempo total.

e Calculo del desgaste de contactos principales del interruptor (supervisando la
curva de vida util).

e Alarma por vida util consumida.

e Alarma por discrepancia de polos.

1.1.5. De los circuitos de control (bobinas apertura y cierre)

e Recepcidn de sefal de falta de continuidad.
e Alarma por falta de continuidad.

e Medicidn de corriente consumida.

e Medicién de los tiempos de actuacién.

e Alarma por tiempo de actuacion.

e Calculo de energia consumida.

e Alarma por diferencia de energia consumida.

1.1.6. De circuitos auxiliares

o Medicién de la tensién de alimentacion.

e Alarma por baja y alta tensién de alimentacidn.

e Supervision interna.

e Medicién de temperatura en el interior del gabinete.
e Alarma por temperatura maxima.

1.2. Registro historico

e Registro de eventos.
El registro de eventos se almacena en un servidor web (Echelon).
Es un registro circular que permite almacenar los ultimos eventos, alarmas y mediciones.
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1.3. Monitoreo online por pagina web

e Valor eficaz de la corriente por los circuitos principales.
e Temperaturas medidas.

e Presiény densidad SF6.

e Valor de la tensidn de alimentacion.

e Estado de alarmas.

e Visualizacién de registro histérico cronolégico.

1.4. Notificaciones

El servidor web (Echelon) puede ser configurado para enviar emails cuando alguna alarma
cambia de estado permitiendo de esta forma notificar de dicha situacidn al responsable
del sector.
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2. Instalacion

2.1. Informacion de seguridad

e Enlos bornes puede haber tensiones peligrosas.

e El equipo contiene componentes que son sensibles a las descargas electrostaticas.
e El equipo debe estar cuidadosamente conectado a tierra.

e Lainstalacidon eléctrica del equipo debe ser realizada por personal competente.

e No abrir el equipo innecesariamente.

2.2. Consideraciones Generales

e El equipo debe estar instalado en un lugar con ventilaciéon adecuada.
e Los cables de conexidn hacia y desde el equipo deben estar correctamente
dimensionados.

2.3. Descarga Electrostatica

El equipo incluye componentes sensibles a las descargas electrostaticas. Estos
dispositivos se encuentran bien protegidos por el gabinete metalico; y no es conveniente
abrirlo innecesariamente.

La correcta conexién a tierra del equipo disminuye el riesgo de descarga electrostatica
durante la tarea de mantenimiento. En cualquier operacién de cambio de componentes
internos, el operario a cargo debe asegurarse, antes de acceder a circuitos internos, de
descargarse adecuadamente.

Esto se puede realizar poniéndose en contacto con las partes metalicas del tablero.

2.4. Montaje

Las dimensiones de cada uno de los mddulos que forman parte del SMI (Sistema de
Monitoreo de Interruptores), son expuestas en las siguientes imagenes. Todas las
medidas estan expresadas en milimetros [mm].

pg. 8




Cédigo: EB4-078

Rev.: 0 Vigencia: 30/05/2018

Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores

2.4.1. Médulo SA4503

00'62Z

00'0¥Z

NEENNEEN

=

01's8

pg. 9




Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores

Vigencia: 30/05/2018

Rev.: 0

Cédigo: EB4-078

2.4.2. Modulo SA4408

—— 46,00 —»|

6,50 | 236,00 ™ 650
Lol | 223,00 gl ﬁw,mo
) [ —
'® o]e)ele[e]e] 8]e] eleele o0 Cr ) lU
H ™
63,00
E3 J0HERDI
- ELECTROMICA
149,00
162,00 36,00
O 63,00
.u A
) sle)slse]e] ol®) & o000 slo/els O -
i t '
6,50

000000 (00 E P

pg. 10




Cédigo: EB4-078 Rev.: 0 Vigencia: 30/05/2018 Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores

3. Esquema de bloques

3.1. Unitripolar (3V3M)

Sala de Control

B - LAN

MDI : Par Trenzado

3.2. Tripolar (3V1M)

Sala de Contral

SMI-EM SMI - IAI

- MDI : Par Trenzado

llon 100 e3

SA4408-A

SA4408-B

Cajas de comandos
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3.3.Tripolar Reducido (3V1M)

Sala de Control

SMI - 1AL

- MDI : Par Trenzado -

SA4503-T

llon 100 e3

S5Aa4408-A

Cajas de comandos
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4. Conexiones Externas

4.1. Esquema de Conexiones

4.1.1. Unitripolar (3V3M)
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Falla interna

4.1.2. Tripolar (3V1M)
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4.1.3. Tripolar Reducido
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4.2 .Planilla de Bornes

4.2.1. Unitripolar (3V3M)

Modulo SA4408-A

A.x Descripcion
1 (+) Temperatura SF6 (4/20mA)
2 (-) Temperatura SF6 (4/20mA)
3 (+) Temperatura Ambiente (4/20mA)
4 (-) Temperatura Ambiente (4/20mA)
5 (+) Presién SF6 (4/20mA)
6 (-) Presién SF6 (4/20mA)
7 (+) Tension Vcc Positivo
8 (-) Tensién Ve Negativo
9 (+) Alimentacién Positivo
10 (+) Alimentacién Positivo
11 (-) Alimentacion Negativo
12 (-) Alimentacion Negativo
13 Tierra GND
14 Tierra GND
B.x Descripcion
1 (+) Corriente Bobina Apertura 1
2 (-) Corriente Bobina Apertura 1
3 (+) Corriente Bobina Apertura 2
4 (-) Corriente Bobina Apertura 2
5 (+) Corriente Bobina Cierre
6 (-) Corriente Bobina Cierre
7 (+) Sensor de trayectoria
8 (-) Sensor de trayectoria
9 Relé Falla Interna NA
10 Relé Falla Interna NC
11 Relé Falla Interna Comun
12 Relé Falla Interna Comun
13 Lonworks Net A
14 Lonworks Net B
15 Lonworks Net A
16 Lonworks Net B
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Mddulo SA4503-U

Reserva

Reserva

Relé Falla Interna NC - A
Relé Falla Interna NC - B
Lonworks Net A
Lonworks Net B

Tierra GND

Reserva

(-) Alimentacion Negativo
(+) Alimentacidén Positivo

OO N O NP IWIN|E

=
o

(+) Corriente Motor

(-) Corriente Motor

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

O INONARIWIN|F

Reserva

1 (+) Mando Cierre

2 (-) Mando Cierre

3 (+) Mando Apertura

4 (-) Mando Apertura

5 (+) Contacto 52A

6 (-) Contacto 52A

7 (+) Contacto 52B

8 (-) Contacto 52B

9 (+) Contacto Auxiliar fin motor resorte
10 (-) Contacto Auxiliar fin motor resorte
11 (+) Activacién RSCBDS Bobina Apert.1
12 (-) Activacién RSCBDS Bobina Apert.1
13 (+) Activacién RSCBDS Bobina Apert.2
14 (-) Activacién RSCBDS Bobina Apert.2
15 (+) Activaciéon RSCBDS Bobina Cierre
16 (-) Activacién RSCBDS Bobina Cierre
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Mddulo SA4503-T

Reserva

Reserva

Relé Falla Interna NC - A
Relé Falla Interna NC - B
Lonworks Net A
Lonworks Net B

Tierra GND

Reserva

(-) Alimentacion Negativo
(+) Alimentacidén Positivo

OO N O NP IWIN|E

=
o

(+) Corriente Motor

(-) Corriente Motor

Corriente FaseR-A

Corriente Fase R-B

Corriente Fase S- A

Corriente Fase S-B

Corriente Fase T - A

OV WIN|F

Corriente Fase T-B

1 (+) Mando Cierre

2 (-) Mando Cierre

3 (+) Mando Apertura

4 (-) Mando Apertura

5 (+) Contacto 52A

6 (-) Contacto 52A

7 (+) Contacto 52B

8 (-) Contacto 52B

9 (+) Contacto Auxiliar fin motor resorte
10 (-) Contacto Auxiliar fin motor resorte
11 (+) Activacién RSCBDS Bobina Apert.1
12 (-) Activacion RSCBDS Bobina Apert.1
13 (+) Activacidn RSCBDS Bobina Apert.2
14 (-) Activacién RSCBDS Bobina Apert.2
15 (+) Activacién RSCBDS Bobina Cierre
16 (-) Activacidon RSCBDS Bobina Cierre
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4.2.2. Tripolar (3V1M)

Maddulo SA4408-A

A.x Descripcion
1 (+) Temperatura SF6 (4/20mA)
2 (-) Temperatura SF6 (4/20mA)
3 (+) Tension Vcec 1 Positivo
4 (-) Tensién Vce 1 Negativo
5 (+) Presion SF6 (4/20mA)
6 (-) Presion SF6 (4/20mA)
7 (+)Tension Vcc 2 Positivo
8 (-)Tension Ve 2 Negativo
9 (+)Alimentacién Positivo
10 (+)Alimentacién Positivo
11 (-)Alimentacién Negativo
12 (-)Alimentacién Negativo
13 Tierra GND
14 Tierra GND
Médulo SA4408-B
A.x Descripcion
1 (+) Presién SF6 (4/20mA)
2 (-) Presién SF6 (4/20mA)
3 (+) Temperatura SF6 (4/20mA)
4 (-) Temperatura SF6 (4/20mA)
5 (+) Presion SF6 (4/20mA)
6 (-) Presion SF6 (4/20mA)
7 (+) Temperatura SF6 (4/20mA)
8 (-) Temperatura SF6 (4/20mA)
9 (+) Alimentacién Positivo
10 (+) Alimentacién Positivo
11 (-) Alimentacién Negativo
12 (-) Alimentacién Negativo
13 Tierra GND
14 Tierra GND
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B.x Descripcion
1 (+) Corriente Bobina Apertura 1
2 (-) Corriente Bobina Apertura 1
3 (+) Corriente Bobina Apertura 2
4 (-) Corriente Bobina Apertura 2
5 (+) Corriente Bobina Cierre
6 (-) Corriente Bobina Cierre
7 (+) Sensor de trayectoria
8 (-) Sensor de trayectoria
9 Relé Falla Interna NA
10 Relé Falla Interna NC
11 Relé Falla Interna Comun
12 Relé Falla Interna Comun
13 Lonworks Net A
14 Lonworks Net B
15 Lonworks Net A
16 Lonworks Net B
B.x Descripcion
1 Reserva
2 Reserva
3 Reserva
4 Reserva
5 Reserva
6 Reserva
7 Reserva
8 Reserva
9 Relé Falla Interna NA
10 Relé Falla Interna NC
11 Relé Falla Interna Comun
12 Relé Falla Interna Comun
13 Lonworks Net A
14 Lonworks Net B
15 Lonworks Net A
16 Lonworks Net B
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Modulo SA4503-T

Reserva

Reserva

Relé Falla Interna NC—A

Relé Falla Interna NC-B

Lonworks Net A

Lonworks Net B

Tierra GND

Reserva

OO N NPRRWIN|EF

(-) Alimentacion Negativo

=
o

(+) Alimentacidén Positivo
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(+) Corriente Motor

(-) Corriente Motor

Corriente Fase R - A

Corriente Fase R - B

Corriente Fase S- A

Corriente FaseS-B

Corriente Fase T - A

O INON|PARIWIN|F

Corriente Fase T-B

1 (+) Mando Cierre

2 (-) Mando Cierre

3 (+) Mando Apertura

4 (-) Mando Apertura

5 (+) Contacto 52A

6 (-) Contacto 52A

7 (+) Contacto 52B

8 (-) Contacto 52B

9 (+) Contacto Auxiliar fin motor resorte
10 (-) Contacto Auxiliar fin motor resorte
11 (+) Activacién RSCBDS Bobina Apert.1
12 (-) Activacién RSCBDS Bobina Apert.1
13 (+) Activacién RSCBDS Bobina Apert.2
14 (-) Activacién RSCBDS Bobina Apert.2
15 (+) Activacién RSCBDS Bobina Cierre
16 (-) Activacidon RSCBDS Bobina Cierre
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4.2.3. Tripolar Reducido

Maodulo SA4408-A

>
X

Descripcion
(+) Temperatura SF6 (4/20mA)
(-) Temperatura SF6 (4/20mA)
(+) Tension Vcc 1 Positivo
(-) Tensién Vee 1 Negativo
(+) Presién SF6 (4/20mA)
(-) Presién SF6 (4/20mA)
(+)Tensidn Vcc 2 Positivo
(-)Tensidn Vcc 2 Negativo
(+)Alimentacion Positivo
(+)Alimentacion Positivo
(-)Alimentacién Negativo
(-)Alimentacién Negativo
Tierra GND
Tierra GND

OO | NP WIN(F

[EY
o

=
RN

=
N

=
w

=
IS

ot
x

Descripcion
(+) Corriente Bobina Apertura 1
(-) Corriente Bobina Apertura 1
(+) Corriente Bobina Apertura 2
(-) Corriente Bobina Apertura 2
(+) Corriente Bobina Cierre
(-) Corriente Bobina Cierre
(+) Sensor de trayectoria
(-) Sensor de trayectoria
Relé Falla Interna NA
Relé Falla Interna NC
Relé Falla Interna Comun
Relé Falla Interna Comun
Lonworks Net A
Lonworks Net B
Lonworks Net A
Lonworks Net B

OO NN | W|IN|F

=
o

=
[EEY

=
N

=
w

=
SN

=
(%2

[EY
(o]
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Mddulo SA4503-T

Reserva

Reserva

Relé Falla Interna NC - A

Relé Falla Interna NC - B

Lonworks Net A

Lonworks Net B

Tierra GND

Reserva

OO NN IWIN |-

(+) Alimentacion Positivo

[EEN
o

(-) Alimentacion Negativo
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(+) Corriente Motor

(-) Corriente Motor

Corriente Fase R -A

Corriente Fase R -B

Corriente Fase S -A

Corriente Fase S -B

Corriente Fase T -A

O IN|ON|ARIWIN|F

Corriente Fase T —B

(+) Mando Cierre

(-) Mando Cierre

(+) Mando Apertura

(-) Mando Apertura

(+) Contacto 52 a

(-) Contacto 52 a

(+) Contacto 52 b

(-) Contacto 52 b

OO N NP WIN|(F

(+) Contacto Auxiliar fin motor resorte

[EY
o

(-) Contacto Auxiliar fin motor resorte

=
[y

(+) Activacion RSCBDS Bobina Apert.1

=
N

() Activacién RSCBDS Bobina Apert.1

=
w

(+) Activacion RSCBDS Bobina Apert.2

=
H

(-) Activacién RSCBDS Bobina Apert.2

=
u

(+) Activacién RSCBDS Bobina Cierre

=
(o))

(-) Activacién RSCBDS Bobina Cierre
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5. Funcionamiento

5.1. Generalidades
De acuerdo al tipo de interruptor que se desee instalar existen tres opciones de
Monitoreo de Interruptores (SMI):
e Unitripolar (3V3M): Formado por 3 médulos de entradas analdégicas SA4408-A,
dos médulos SA4503-U, un médulo SA4503-T y un servidor web (Echelon ®).
e Tripolar (3V1M): Formado por dos mddulos de entradas analdgicas, SA4408-A
SA4408-B, un médulo SA4503-T y un servidor web (Echelon ®).
e Tripolar Reducido (3V1M): Formado por un médulo de entrada SA4408-A, un
maédulo SA4503-T y un servidor web (Echelon ®).
El monitoreo del interruptor se realiza mediante un navegador web (sin otro software
especial), ingresando a la siguiente url:
http://direccionip/user/Monitoreo/Interruptor/monitoreointerruptores.html
Nota: El campo “direccionip”, hace referencia a la direccién ip, configurada en el servidor
web (Echelon ®).

La pagina web se compone basicamente de 3 partes:

e Encabezado : Caracteristicas generales del interruptor monitoreado

e Mediciones y alarmas: Mediciones propias del interruptor (Datos Online) , Control
de SF6, Desgaste de Contactos, Datos de Maniobra , Alarmas 4216

e Registros: Visualizacidn, mediante una grilla de las ultimas operaciones realizadas
al interruptor.

Todos los parametros que forman parte del Encabezado, Mediciones y alarmas, Registros
se configuran mediante el software SMI Cliente, para mas informacién ver (Seccién 5.3

Software de configuracién).

pg. 23
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5.2. Pagina web

Subestacion: Equipo: Afio Puesta en Servicio:
Ubicacién | Equipo | Puesta en Servicio |
Marca: Orden de Compra: M® de Serie:
Marca | Orden de compra | Numero de serie |
Tipo: Estado:

s e

Unmidades de presion: @ kPa o bar

Chapa Caracteristica
Mediciones online ar| Pow 1 | Posoz | Palos Unidag
Tension de bateriz 1 | 2448 170 X
Tension de bateriz 2 | 251 170 230
Corrients gficsz L [V [
Tempersturs del procesador W) 28 [+
Presencia tension mobar ]
Estzdo bobina d= agertura 1 [+
Estzdo bobina de apertura 2 ]
Estado bobina de cierrs [¥]
Control de SF6 al [ Pato1 | Polz | Pons Unidan
Ternpersiurs i 57 STF0LO0 | 41248 -10 50 c
Presion sbsoluta 1554 1628 1628 kP
Densidsd @ | 1834 1 1 ??'1 q'f']" 800 | kPu@20c
Tas3 de wariscion de densidad corto plszo 2 [V 0 kPw@20"Ch
Tas3 de wariscion de densidad large plszo 0 [V 0 kPw@2 0" Cldin
Densidad de corto plazo i 70 kP20t s
Densidad de largo plaze [ 740 kPm@20mc
Desgaste de contactos ai[Powo1 Jrotoz [ paios [ | max | unidsa |
Cantidad de manicoras W 1000
Vida util consumida | 0= 0,22 0,2 s0.00 |5
Deszgasts | TEs 747 T4 TOMON | (kRAF2s
Apertura (utima manicbra: 12 Sep 2018 10:15:36) al| Poio1 [ Poloz | Palos Unidag
Caorrients apsrtura 5 3 ]
Posicion de operacion del contacte 524 | 212 oo 1008 | mm
Paosicion de operacion del contscte 528 W oo [i] 500 | mm
Tiempo de operacion del contacto 524 24 e
Tiempo de operacion del contacto 528 EE] e
t1 {Tiermpo de reaccion) | 300 1.0 500 [me
t2 {Tiempo de cperacion) | 357 1.0 1800 | m=
t2-t1 @ 57 10 500 e
‘elocidad de separacion de contactos @ | 1000 2.0 mis
Distancia dz amortiguacion @ 211 288 [ 380 [mm
Disztanciz de sobre recorrido | 4rT 208 | 350 [mrm
Paosicion final [¥] 148 -15.0 180 |mm
Tempersturs del procesador 17 C
Tempersturs SFS [13 276 | 32764 C
Densidsd SFS 1683 L L P20
Tiempo de arco (tempo por comiente - t1) W oo .0 .0 1500 | e
Potencia de la Bobina 1 | 2022 moa | 4000 |
Potenciz dz |la Bobina 2 | 2015 200 | 4000 |w
Energia de la Bobina 1 | ooa 400 | 2000 |4
Energia de la Bobina 2 | o003 400 | zom0 |4
Tension de |z Bobina 1 1
Tension de |z Bobing 2 1
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Cierre (Utima maniobra: 12 Sep 2018 10:16:10) 2 [Poio1 [Potoz [roios [ waim | Max | umaso |
Posicion de operacion del contscte 524 | 147a a.n 1800 |mm
Posicion de operacion del contacto 528 | 1303 a0 1800 | mm
Tiempo de opsracion del contscto 524 EE e
Tiempo d= opsracion del contscto 528 51 e
t1 (Tiermpo de reaccicn) | 316 10 15000 | =
t2 {Tiempo de operacion)) | 370 1.0 1800 [ m=
t2-t1 | 54 1.0 1000 | e
Diztancis d= amontiguscion | 1227 1200 [ 2500 [wem
Distancia de sobre recommido W | ooz 12000 2500 |mm
Paosicion final @ | 1evo 1500 | 1850 |mm
Potencis de la bobina de ciems | =070 2000 4000 | w
Energia de |a bobina d= cierre | a2 4.00 .00 |J
Tension de |3 bobins d= cierrs 213
Motor I::U ltima maniobra: no disponible:} &l [ Pole1 | Pale2 | Polo 3 _E
Caorriznts medis | B3 2.50 .00 |~
Comisnts maxms | 57 2.50 1000 [A
Tiempo de cargs del resons | arz 2.00 10.00
Alarmas 4216 2l
BLOQUEC BP 5F5 - 1 [
BLOQUED BP SF6 - 2 Tt
BAJA PRES. SFAR [
EAJ4 PRES.SFES ]
BAJS PRES.SFET -
RESORTE NO TENSADD R L
FALLAMOTOR R [
EXC. TP, MARCHA MOT. 7]
FALL & CAL ERACCION [¥]
FaLLA ILUMIMACION =
FaLLA FUENTE SENSOR Tt
Alsrmia 12 {resarvs) [
Alamns 13 [reservs) [
Alsmns 14 [reseres) [*¥]
Alamna 13 [resemva) [
Alarrna 18 {reserva) [
Sans Tray A Fuers de Serico
Estsdo MO34A Fuern de Sendco
Estado WDEA Fuera de Senico
Estado WVOEE Fuera de Serdco
TABLA DE RECGISTRO DE MANIOBRAS
STNCROMISMO BASE DE DATOS: @
Buscar:
Fecha y Hora - Operacion Esztado
2018-058-12 14:00:24 CIERRE VALIDA
2018-09-12 12-32:14 APERTUFRA INCIERTA
2018-09-12 11:14:34 CIERRE VALIDA
2018-0%-12 10:1&:10 CIEFFE VALIDA
2018-09-12 10:15:36 APERTUFRA VALIDA
Mlostrande resistros del 1 al 5 de un total da 5 registros Amnterior | 1 | Sizuiente

. Posicion contacto sialiar 532A aperhura Polo 1
&, Posicion final cierre Polo 1

/. Prasencia tan=ion metor Pele 1

A Danzidad por sobrepresion Pole 1
¥ Temperatura SF6 Polo 2

. Denzidad denmvel 1 Palo 2

., Denzidad de nrvel 2 Polo 2

& Danzidzd de corfo plaze Pols 2
¥ Temperatura SF6 Pole 3

&, Denzidzd de nrvel 1 Polo 3

& Danzidad de novel 2 Palo 2

& Danzidzd de corfo plaze Pols 3
& EESORTE MO TENSADO R
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5.2.1. Caracteristicas Pagina web

5.2.1.1. Encabezado

Subestacion: |qu.i:q' Afio Puesia en Senvicio:
| |
Marca: Orden de Compra N°® de Serie:
| | |
Tipo: Estado

e

e Subestacién: Nombre de la Subestacion en la que se encuentra el interruptor.
e Equipo: Nombre del Interruptor.

e Afo puesta en servicio: Afio en el cual se instalé el interruptor.

e Marca: Fabricante del Interruptor monitoreado.

e Orden de compra: Orden de compra del interruptor monitoreado.

e N°de Serie: Numero de Serie del Interruptor.

e Tipo: Modelo del Interruptor.

e Estado: Los siguientes estados pueden ser:

o Posicion Abierta (verde): El interruptor se encuentra Abierto.

o Posicion Cerrada (rojo): El interruptor se encuentra Cerrado.

o Posicion Incierta (amarillo): Esta posicidn se indica si transcurren 2" de
una posicién abierta o cerrada y el seccionador no se encuentra en una
posiciéon definida.

Todos los parametros que forman parte del encabezado de la pdgina web SMI, se
configuran mediante el software SMI Cliente, para mas informaciéon ver (Seccién 5.3
Software de configuracion).
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5.2.1.2. Mediciones y Alarmas

Mediciones Online

. . L
Thepat rfstlm_ Unidzdes de presion: & kPa o bar
Mediciones online poio 1 [Poa2 [Poios [ main | max | umaen |
Tension de bateriz 1 248 170 20 v
Tension de bateris 2 2161 170 230
Comientz eficaz 1 0 0
Tempersturs del procesador 219

Presencia tension motor

Estado biobina de spertura 1

Estado biobina de spertura 2

fooeeE @z

Estado bobina de ciems

Tension de bateria 1 / Tensidn de bateria 2: Muestra la tension medida de continua,
utilizada para maniobrar el interruptor. Tiene una alarma asociada que se activa (Led
rojo) en caso de que cualquiera de las mediciones estén fuera del rango configurado.
Corriente eficaz: Es una medicidn, la cual muestra el valor de corriente circulando por
cada polo del interruptor.

Temperatura del procesador: Informa la temperatura medida en el microprocesador
perteneciente al médulo SA4408. Tiene una alarma asociada que se activa (Led rojo)
si no se registra la medicién.

Presencia tensiéon motor: Es una alarma con dos estados posibles: Led Rojo y Led
Verde.

Led Rojo: Indica que no hay tension en el motor.

Led Verde: Indica que si hay tension en el motor.

Estado bobina de apertura 1 / Estado de bobina de apertura 2: Es una alarma con dos
estados posibles: Led Rojo y Led Verde.

Led Rojo: Indica que no hay continuidad en el circuito de la bobinal / bobina2.

Led Verde: Indica que si hay continuidad en el circuito de la bobinal / bobina 2

Estado bobina de cierre: Es una alarma con dos estados posibles: Led Rojo y Led
Verde.

Led Rojo: Indica que no hay continuidad en la bobina de cierre.

Led Verde: Indica que hay continuidad en la bobina de cierre.
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Control de SF6
Control de SF6 2 T o Coe e s
Ternpersiurs i 57 5700 | 4148 -10 a0 c
Presion sbsoluts 1564 1626 16248 kP
Densidad @ 1832 1 1 ?dl:lllj 900 | kPaE20C
Tasa de variacion de densidad corto plazo 2 0 0 kP20 Ch
Ta=3 de variscion de densidad largo plszo _ 0 0 0 kPa@ 20" Cldi
Densidad de corte plaze [ 710 kPm@20°c
Densidad de largo plaze [ 740 kPm@20°c
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Temperatura: Muestra la temperatura de cada uno de los polos. Tiene una alarma
asociada, que se activa (Led rojo) en el caso de que la temperatura de alguno de los
polos supere el umbral configurado.

Presidén absoluta: Es una medicidon que indica la presién de gas (SF6) dentro de la
ampolla, para cada polo.

Densidad: En base a la medicidon de la presién de gas (SF6) y de la temperatura de
cada polo se obtiene la densidad. Tiene una alarma asociada que se activa (Led rojo)
en caso de que alguna de las mediciones, se encuentre fuera del rango configurado.
Tasa de variacion de densidad cortd plazo: Se muestra la velocidad de cambio de la
densidad del gas (SF6), expresada en kPa@20°C/h.

Tasa de variacidon de densidad largo plazo: Se muestra la velocidad de cambio de Ia
densidad del gas, expresada en kPa@20°C/dia.

Densidad de corto plazo: Es una alarma que se activa (Led verde) si el valor
proyectado de la densidad en un tiempo igual al valor configurado como tiempo de
variacion corta, esta por debajo del umbral configurado.

Densidad de largo plazo: Es una alarma que se activa (Led verde) si el valor
proyectado de la densidad en un tiempo igual al valor configurado como tiempo de
variacion larga, esta por debajo del umbral configurado.
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Desgaste de Contactos

Desgaste de contactos ai[Poiot [ potoz [Poios [ | wax [ umasa |
Cantidad d= maniobaas W 0 1000
ida util consumida | oz 0,22 0,23 50.00 |
Desgastz | TE3 747 7,64 0000 | (kA 2s

e (Cantidad de maniobras: Muestra la cantidad de maniobras de apertura que realizo el
interruptor. Tiene una alarma asociada que se activa (Led rojo) si la medicién supera
el umbral configurado.

e Vida util consumida: La vida util del interruptor se calcula a partir de la corriente que
se encuentra circulando en la apertura y la curva caracteristica del interruptor (que
viene dada por: La corriente nominal de trabajo, la corriente de corto circuito, la
cantidad de aperturas a corriente nominal y la cantidad de aperturas a corriente de
corto circuito). Tiene una alarma asociada que se activa (Led verde) si la medicion
supera los umbrales configurados.

e Desgaste: Durante la operacién de apertura del interruptor, se calcula un valor de
“desgaste” que surge del producto del cuadrado de la corriente de apertura, por la
duracién del arco, dicho valor es acumulado a través del tiempo. Tiene una alarma
asociada que se activa (Led verde) si la medicidon supera el valor configurados
mediante el software SMI Cliente.

Para mas informacién sobre la configuracién de los parametros pertenecientes a la
medicién ver (5.3.2 SMI Cliente).
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Apertura
Apertura (utima maniobra: 12 Sep 2018 10:15:38) ai[Poiot [ roioz [Poios [ | wex [ umasa |
Comients apertua [ ] 4
Paosicion de operacion del contacto 524, o] €12 0.0 1000 | mm
Posicion de operacion del contacts 528 | oo [T 500 |mm
Tiempo de operacion del contacto 524 24 m
Tiempo de operacion del contacto 528 a3 e
t1 {Tiermpo de reaccion) | 300 1.0 500 [m=
t2 (Tiempo de operacion) @] 357 10 1800 [ =
t2-t1 @ 57 1D 00 e
‘elocidad de separacion de contactos | 10.m 2.00 m's
Diztzncia dz amortiguacian @ 211 288 [ 350 [mm
Distancia de sobre recomido | 4rT 408 [ 380 [mm
Paosicion final [¥] 148 -15.0 180 [mm
Temperstura del procesador 17 [3
Tempersturs SFG [13 2764 | 32764 C
Densidsd SFS 1663 L kPm@20"c
Tiempo de arco (tempo por comiente - t1) W oo .0 .0 1500 | e
Potenciz de |la Bobina 1 | =0z2 2000 | 4000 [w
Potenciz dz |la Bobina 2 | 2015 2000 | 4000 [w
Energia de la Bobina 1 | ooa 400 | 2000 (J
Energia de la Bobina 2 | o003 400 | 2000 (J
Tension de |z Bobina 1 1 W
Tension de la Bobina 2 Hi
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Corriente apertura: Muestra la corriente que esta circulando en cada uno de los polos
en el momento de la operacién de apertura del interruptor.

Posiciéon de operacion del contacto 52A: Indica la distancia en el que se encuentra el
polo principal en el momento en que se detecta la operacién del contacto auxiliar
52A, durante la operacién de apertura del interruptor. Tiene una alarma asociada que
se activa (Led rojo) si la mediciéon supera o se encuentra por debajo del umbral
configurado.

Posicidn de operacion del contacto 52B: Indica la distancia en el que se encuentra el
polo principal en el momento que se detecta la operacion del contacto auxiliar 52B.
Tiene una alarma asociada que se activa (Led verde) si la medicién se encuentra por
debajo o supera los umbrales configurados.

Tiempo de operacion del contacto 52A: indica el tiempo desde la operacion de mando
hasta que se detecta la operacién del contacto 52A.

Tiempo de operacion del contacto 52B: indica el tiempo desde la operacion de mando
hasta que se detecta la operacidn del contacto 52B.

T1 (tiempo de reaccidn): El tiempo de reaccién de apertura indica el tiempo que se
mide desde el mando y hasta que la posicion del polo principal del interruptor
coincida con el ajuste de la posicién de comienzo. Tiene una alarma asociada que se
activa (Led verde), si la medicién supera o se encuentra por debajo de los valores
configurados.
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e T2 (tiempo de operacion): El tiempo de operacién indica el tiempo que se mide desde
el mando y hasta que la posicion del polo principal del interruptor coincida con el
ajuste de la posicidn de fin.

e T2 — T1: Indica la diferencia entre el tiempo de operacién y el tiempo de reaccidn.
Tiene una alarma asociado que se activa si la medicidn supera o se encuentra por
debajo de los pardmetros configurados.

e Velocidad de separacién de contactos: Muestra la velocidad de separacion del
contacto principal del interruptor. Se calcula midiendo el tiempo que tarda el
contacto en pasar desde la posicion de comienzo hasta la posicidn configurada para el
calculo de la misma. Tiene una alarma asociada que se activa (Led verde) si el valor de
la medicion se encuentra por debajo del valor configurado.

e Distancia de amortiguacion: Es la distancia a la cual llega el contacto principal mas all3
de la posicidn final luego de retornar del sobre recorrido. Tiene una alarma asociada
que se activa (Led verde) si la medicidon supera o se encuentra debajo de los
parametros configurados.

e Distancia de sobre recorrido: Es la distancia que realiza el contacto principal, cuando
sobrepasa la posicidn final del mismo. Tiene una alarma asociada que se activa (Led
verde) si la medicién supera o se encuentra por debajo de los pardmetros
configurados.

e Posicidon Final: Indica la posicidén final en mm, en la cual va a quedar el interruptor
estabilizado, al finalizar la maniobra de apertura. Tiene una alarma asociada que se
activa (Led Verde) si la medicidn supera o se encuentra por debajo de los parametros
configurados.

e Temperatura del Procesador: Indica la temperatura del microprocesador del médulo
SA4408 durante la operacién de apertura del interruptor.

e Temperatura SF6: Indica la temperatura de cada uno de los polos durante la
operacion de apertura del interruptor.

e Densidad SF6: Muestra el valor de la densidad, estimado, entre la presién del gas
(SF6) y la temperatura ambiente (durante la operacidn de apertura del interruptor).

e Tiempo de arco (tiempo por corriente — t1): El tiempo de arco se mide desde que el
interruptor reacciona y finaliza con la extincion de la corriente. Tiene una alarma
asociada que se activa (Led verde) si la medicion supera el umbral configurado.

e Potencia de la Bobina 1 / Potencia de la Bobina 2: Indica la potencia que consume la
bobina en la operacién de apertura. Tiene una alarma asociada que se activa (Led
verde) si la medicidn supera o se encuentra debajo de los pardmetros configurados.

e Energia de la Bobina 1/ Energia de la Bobina 2: Indica la energia que consume la
bobina en la operacién de apertura. Tiene una alarma asociada que se activa (Led
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verde) si la medicidn supera o se encuentra por debajo de los parametros
configurados.

e Tension de la Bobina 1 /Tensidn de Bobina 2: Indica la tension presente en la bobina,
durante la operacién de apertura.

Cierre
Cierre (utima maniobra: 12 Sep 2018 10:16:10) ai [Poio1 Jrotoz [rows [ | wax [ undsc |

Paosicion de operacion del contscto 524 | 1478 [T] 1800 | mm
Paosicion de operacion del contscte 528 | 1303 oo 1800 | mm
Tiempo de operacion del contacto 524 a8 e
Tiempo de operacion del contscto 528 51 e
t1 {Tiempe de reaccion) = 1EL] 1.0 1500 [ m=
t2 {Tiempo de cperacion) | 370 1.0 1800 | e
211 W 54 1.0 1000 | ms
Distancia d= amortiguaciin | 1227 1200 | 2500 [m
Distancia de sobre recomido W | 2002 1200 | 2500 [
Paosicion final @ | 1470 1500 | 1850 |mm
Potencis dz la bobina de ciems @ | =70 20000 | 4000 |w
Energia de |a bobina de cierre W an 400 | 2000 |J
Tension de |a bobina de cierre 213 W

e Posicidn de operacion del contacto 52A: Muestra la distancia en el que se encuentra
el polo principal en el momento en que se detecta la operacién del contacto auxiliar
52A, durante la operacion de cierre. Tiene asociado una alarma que se activa (Led
Rojo) si la medicién supera los rangos configurados.

e Posicion de operacién del contacto 52B: Muestra la distancia en el que se encuentra
el polo principal en el momento en que se detecta la operacidn del contacto auxiliar
52B, durante la operacion de cierre. Tiene asociada una alarma que se activa (Led
rojo) si la medicién supera o se encuentra por debajo de los pardmetros configurados.

e Tiempo de operacion del contacto 52A: Indica el tiempo desde la operaciéon de mando
hasta que se detecta la operacidn del contacto 52A, durante la operacion de cierre del
interruptor.

e Tiempo de operacion del contacto 52B: Indica el tiempo desde la operacién de mando
hasta que se detecta la operacién del contacto 52B, durante la operacién de cierre del
interruptor.

e T1 (tiempo de reaccidén): El tiempo de reaccidn, indica el tiempo que se mide desde el
mando y hasta que la posicion del polo principal del interruptor coincida con la
posicién de comienzo, durante la operacidon de cierre del interruptor. Tiene una
alarma asociada que se activa (Led rojo) si la medicién, supero o se encuentra por
debajo de los pardmetros configurados.
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e T2 (tiempo de operacion): El tiempo de operacién indica el tiempo que se mide desde
el mando y hasta que la posicidon del polo principal del interruptor coincida con el
ajuste de la posicion de fin, durante la operacion de cierre del interruptor. Tiene una
alarma asociada que se activa (Led rojo) si la medicion supera o se encuentra por
debajo de los pardmetros configurados.

e T2-T1: Indica la diferencia entre el tiempo de operacién y el tiempo de reaccidén
durante la operacidon de cierre del interruptor. Tiene una alarma asociada que se
activa (Led rojo) si la medicidon supera o se encuentra por debajo de los umbrales
configurados.

e Distancia de amortiguacion: Es la distancia a la cual llega el contacto principal mas all3
de la posicidon final, luego de retornar del sobre recorrido, durante la operacién de
cierre del interruptor. Tiene una alarma asociada que se activa (Led verde) si la
medicidon supera o se encuentra debajo de los parametros configurados.

e Distancia de sobre recorrido: Es la distancia que realiza el contacto principal, cuando
sobrepasa la posicion final del mismo, durante la operacion de cierre. Tiene una
alarma asociada que se activa (Led verde) si la medicién supera o se encuentra por
debajo de los parametros configurados.

e Posicidn final: Indica la posicidn final en mm, en la cual va a quedar el interruptor
estabilizado, al finalizar la maniobra de cierre. Tiene una alarma asociada que se
activa (Led Verde) si la medicidn supera o se encuentra por debajo de los parametros
configurados.

e Potencia de la bobina de cierre: Indica la potencia que consume la bobina en la
operacion de cierre. Tiene una alarma asociada que se activa (Led verde) si la
medicién supera o se encuentra debajo de los parametros configurados.

e Energia de la bobina de cierre: Indica la energia que consume la bobina en Ia
operacion de cierre. Tiene una alarma asociada que se activa (Led verde) si la
medicidon supera o se encuentra por debajo de los parametros configurados.

e Tension de la bobina de cierre: Indica la tension presente en la bobina, durante la
operacion de cierre del interruptor.
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Motor
Motor (utima maniobra no disponible) Al | Palo1 | Polo2 | Folo 3 _E
Corriznte medis | 78 2.50 aon [A
Corrignte maxima W 57 ZE0 | 1000
Tiempo de cargs del resone @) am 200 | 10.00

e Corriente media: Indica corriente media que circula por el motor. Para realizar la
medicion se toma en cuenta el periodo de tiempo que transcurre desde el valor
ajustado como “Tiempo comienzo medicidon corriente” hasta que la corriente se
extingue. Tiene una alarma asociada que se activa (Led rojo) si la medicién supera o se
encuentra por debajo de los parametros configurados.

e Corriente maxima: Indica la corriente maxima que circuldé por el motor unos
milisegundos después de que se activara el mando del motor. Tiene una alarma que
se activa (Led rojo) si la medicién supero o se encuentra debajo de los parametros
configurados.

e Tiempo de carga del resorte: El tiempo de carga de resorte realiza la medicién desde
gue comienza a circular corriente por el motor hasta que la corriente cae y el contacto
auxiliar del resorte indica la posicidn final. Tiene una alarma asociada que se activa
(Led rojo) si la mediciéon supera o se encuentra por debajo de los parametros
configurados.
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Alarmas 4216

Alarmas 4216

ELOQIJED BP 5F& - 1
ELOQIJED BP 5F5 -2
BEAJA PRES. SFAR

BAJA PRES. 5F3 5

BAJA PRES.SFAT
RESORTE NO TEMSADO R
FALLS MOTOR R

EXIC. TPO. MARCHA MOT.
FALLA CALEFACCION
FALLA [LUMINACION
FALLA FUENTE SENSOR
Alamns 12 [rezanva)
Alzmns 13 [resens)
Alzmns 14 [resens)
Alzmns 15 [resens)
Alzmns 13 [resens)

¢e¢ec/ec e e geee =]

Sens Tray A Fuera de Serdcio
Estado MI3A Fuern de Serdcio
Estzdo WOBA Fuera de Serddo
Estsdo WVOEEB Fuera de Serddo

e Alarmas asociadas al médulo de entradas digitales SA4216:
BLOQUEO BP SF6 -1
BLOQUEO BP SF6 -2
BAJA PRES. SF6 R

BAJA PRES. SF6 S

BAJA PRES.SF6 T
RESORTE NO TENSADO R
FALLA MOTOR R
EXC.TPO.MARCHA MOT
FALLA CALEFACCION
FALLA ILUMINACION
FALLA FUENTE SENSOR
ALARMA 12 (reserva)
ALARMA 13 (reserva)
ALARMA 14 (reserva)
ALARMA 15 (reserva)
ALARMA 16 (reserva)

0O O O 0O O 0O OO0 O o O o o o
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5.2.1.3. Registros

TABLA DE REGISTRO DE MANIOBEAS
SINCROMISMO BASE DE DATOS: @

Bussar-
Fecha y Hora . Oparacion Extade
20183-08-12 14:00:24 CIERRE VALIDA
201508-12 12:32:14 APERTURA LICIERTA
2018-09-12 11:14:34 CIERRE VALIDA
201509-12 10:1:10 CIERRE VALIDA
2015-09-12 10:15:38 APERTURA VALIDA
Moatrando registros dal | al 3 de um total de 5 regutros Anterior _ll Siguents

& Fomcice contacte aualar 52A apertara Pole |
&, Pomcicn final ciere Polo |

&, Pravenci tenndn motor Polo 1
& Denndad por solweprendn Pole |
& Termperatura 5F6 Polo 2

&, Diensidad de nroel | Pola 2

4 Denuidad de nroel I Pola 2

&, Densidad de como plazo Pala 2
&, Tempesanma 5F6 Polo 3

B, Desiidad de nrcel 1| Pelo 3

&, Denpdad denroel 2 Polo 3

&, Denndad de corto plaze Polo 3
& RESORTENOTENEADOR

Tabla de registro de maniobras
e Fechay Hora: Fecha y hora que se realizé la maniobra de apertura / cierre.

e Operacion: Tipo de operacion (Apertura o Cierre).
e Estado: Indica si fue valida o invalida la maniobra de aperturay cierre.

pg. 36




Cédigo: EB4-078

Rev.: 0 Vigencia: 30/05/2018 Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores

5.3. Software de Configuracion

pg. 37

El software SMI Motor y Cliente, desarrollado por Boherdi Electrénica para pc windows
es el software mediante el cual se configuran todos los parametros de funcionamiento

del sistema.

5.3.1. SMI Motor

Pantalla inicial del software SMI Motor:

E Motor Monstoreo Intenmuptiones.

_1 2.3..4 E_E _?_E_
hombes L3 Fecurse

Des-1276 T2 161136 Trpolar Ares

Dig0887 1921681168 Trpolar Ares

DEs-0907 1921681128 Trpoler Ares
DBL0995 1921681138 Trpolar Ares

Dispositreos: 4 - Tiernpo totak 9 sequndos

En la pantalla inicial del software SMI Motor, se muestran todos los sistemas de
monitoreo de interruptores que fueron configurados previamente. Como se puede
observar en la pantalla inicial, cada cierto tiempo configurable () se encuesta cada uno de
estos sistemas para saber el estado de los mismo y se muestra dicho estado mediante los
colores celeste, verde o rojo.

Celeste: Significa que se esta encuestando actualmente el sistema para determinar si esta

online (verde) u offline (rojo).
Verde: Significa que el sistema se encuentra online.

Rojo: Significa que el sistema se encuentra offline.

Descripcion iconos barra de tarea

1. Insertar: Se incorpora un nuevo dispositivo a monitorear. Se deben completar los
siguientes campos:
Nombre: Nombre que identifica al nuevo sistema a monitorear.
IP: Direccidén IP, donde se encuentra la pagina web de Interruptores, monitoreada
por el servidor web (Echelon).
Recurso: El software permite seleccionar, el archivo de recurso propio del
monitoreo (*.res), cargado previamente.
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Configuracion: El software permite seleccionar un archivo de configuracién (*.cnf),
cargado previamente.

2. Eliminar: Se elimina alguno de los dispositivos agregados al motor. Antes de
realizar esta maniobra se debe seleccionar el dispositivo el cual se desea eliminar.

3. Configurar: Esta opcidn nos permite cambiar algunos de los pardmetros (IP,
Recurso y Configuracion) configurados previamente.

4. Opciones: Permite modificar las siguientes opciones:

Tiempo de acceso a servidores: Se modifica el tiempo en el cual se encuesta a
cada uno de los dispositivos agregados.

Ubicacién de archivo: Se modifica la ubicacién en el cual se encuentran los
archivos de configuracién y recurso.

5. Indice: Se muestra mediante el navegador web Internet Explorer, el listado de

todos los interruptores agregados a dicho motor.
Para cada uno de los interruptores se muestran dos referencias, la primera es un
hipervinculo a la pagina de monitoreo, la segunda referencia es a un archivo que
utiliza el SMI Cliente (Ver 5.3.2 SMI Cliente) para generar localmente en la pcen la
cual esta corriendo el SMI Motor, un proyecto asociado al interruptor.

6. Importar: Permite modificar la ubicacién de los archivos de Configuracién y/o
Recurso.

7. Agregar Usuario: Agregar usuario permite dar de alta un usuario al sistema, como
se puede observar, con la misma numeracion, existe un cuadro de texto el cual
permite ingresar el nombre del usuario para luego realizar la confirmacién del
mismo mediante el botdn “Agregar usuario”.

8. Eliminar Usuario: Elimina los usuarios ingresados mediante la opcién agregar
usuario.

pg. 38




Cédigo: EB4-078

Rev.: 0

Vigencia: 30/05/2018 Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores

5.3.2. SMI Cliente

Pantalla inicial del software SMI Cliente

Archivo

Indice

Herramientas

ﬁ Monitereo de Interruptores,

Configuracion  Ayuda

Dispositive

Operaciones

Menitoreo

DB4-0887

1]

http://192.168.1.168./mi1/monitorecintemmuptares html

<

0
1]
1]

http:4/192.168.1.126/mi1/monitorecintemuptares html
http:4/192.168.1.138/mi1/monitorecintemuptares html
http:4/192.168.1.136/user/monitorec/intemuptar/monitoreointemuptores html

[lfon No conectado]

En la pantalla inicial del software SMI Cliente, se muestran todos los sistemas de monitoreo
agregados anteriormente mediante el software SMI Motor (dentro de la pestafia indice). Se
puede observar que en la barra de tareas solo se encuentra habilitada las opciones de Archivo y
Ayuda y que solo se observa una uUnica pestafia.

Dentro de la pestaia “indice” encontramos la siguiente informacion:

Dispositivo: Nombre del dispositivo a monitorear agregado anteriormente mediante el software

SMI Motor.

Operaciones: Mediante esta opcidn se indica cuantas maniobras de apertura, cierre y motor
tiene el sistema guardados en el almacén local (pc en el cual esta corriente el software SMI

Motor).
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Dias: Hace referencia al tiempo de mediciones que hay en el almacén local. Toda esta
informacién surge de la sincronizacién que se realiza entre el almacén remoto y el almacén local.

Monitoreo: Ubicacién de la pagina web de monitoreo de interruptores, en el dispositivo ilon
(Echelon).

Para acceder a cada uno de los dispositivos, debemos ubicarnos en el nombre del dispositivo y
realizar click, una vez realizado este proceso, se nos presentara la siguiente pantalla:

| B3 Moniteres d Inbemuptonss - 192,180,135 - DES-1276 - Boherdi - B X
Archive  Memarveentas  Configurecion A}uﬂ

5 § L} '
Irdct | Montoreo  Opersciones  Histdrico  Datos  Log de actividades
|| Domostive Operscorws  Dias Mordirss

DBs-nEaT [] 18 hoput TR 1ER 1 M L mondoresinten piores hiwl
DB&-050T L] 18 hipu AR 168 1125 1 mond presinbem phnes. himl
D05 L] 18 hiput AR 16 110 A i mond orecinemuphones. himl
DB-127% 0 18 hapTER 1681106 ‘

Conectado con 191881138

Podemos observar que una vez que seleccionamos un dispositivo a monitorear, se habilitan
todas las opciones presentes en la barra de tareas y se incluyen mas pestafias (Monitoreo,
Operaciones, Histérico, Datos, Log de Actividades).

Seleccionamos la opcidon “Ingresar” e ingresamos usuario y contraseifia. Se puede realizar
también el cambio de los mismos.

Una vez logueados, la opcidn “Ingresar” cambiara a verde indicando el nombre de usuario, esto
nos indica que el loggeo fue exitoso.
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Descripcion opciones barra de tarea y pestaiias

1. Archivo
Salir: Permite salir de

la aplicacién SMI Cliente.

Cerrar: Mediante la opcidn cerrar se cierra la sesién del usuario actual.

2. Herramientas
Opciones:

Desde el menu Herramientas -> Opciones se puede acceder a la configuracion de los

datos asociados al andlisis estadistico de las operaciones.

Opciones

tl[152.168.1.136

Registro histarico

Estadisticas operaciones
Cantidad

Limbral de preaviso

Lnidad de presian

® kPa () bar

Sincronizar automaticamente cada minutos

Aceptar Cancelar

2 ]

IP: El campo “IP” refleja la direccion ip asignada desde el software SMI Motor.

Registro  histérico: Este campo cuenta

con la opcidn “Sincronizar

pg. 41

automaticamente” el cual permite establecer el tiempo de actualizacién de datos
desde el almacén remoto hacia el almacén local.

Estadisticas operaciones: Esta opcién contiene dos campos:

Cantidad: Es la cantidad de operaciones que se tiene en cuenta para realizar el

analisis.
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Umbral de preaviso: Es un porcentaje del rango permitido del pardmetro entre los
umbrales maximo y minimo. Para aquellos pardmetros que solo tienen umbral
maximo o minimo como ajuste, el umbral de preaviso es el porcentaje ajustado,
aplicado a dicho valor.

A continuacién se representa graficamente las distintas zonas de preaviso que se
pueden configurar:

Maximo

Zona de preaviso superior

Zonas de preaviso
como % de la
diferencia entre
maximo y minimo
(ajustable por
configuracion)

Zona de preaviso inferior

Minimo

Unidad de presién: Permite configurar la unidad de las mediciones presentadas en
la pagina web de monitoreo a KPa o bar.

Transmitir: Escribe la configuracién presente en el software, al ilon (Echelon) para su
posterior visualizacion mediante la pagina web del monitoreo.
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3. Configuracién

pg. 43

Leer Data Loggers: Esta opcién, envia una orden al motor para que acceda al ilon
(Echelon) inmediatamente y descargue la informacidon de los Data Loggers, luego de
finalizada la lectura, sincroniza el almacén remoto con el almacén local.

Borrar datos supervision: Este comando es una orden para resetear los datos de
supervision de los médulos que integran el monitoreo del interruptor. Se ponen a cero los
valores de desgaste y vida util.

Modificar: La opcion modificar se compone de las siguientes pestaifas: Motor,
Supervisién, SF6, Operaciones, Misceldneas, Calibracion.

Cada una de estas pestafias representa cada una de las secciones presentadas
anteriormente en la pagina web de monitoreo (5.2.1.2) Mediciones y Alarmas.

A continuacién se detalla cada una de las pestaiias.
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o Motor

s Cenfiguracién - temp.xml - O x

Motor  Supervision  SF6 Operaciones  Miscelaneas  Calibracian

Corriente
A Tiempo total de carga de resorte
] Umbrales de alama
minima i maximo Comierte media Comiente maxima
25 10 At 8 A At 10 A
' Baja 25 A Baa 25 A
: . >
200ms tiempo
S
Tiempo comienzo medicion de comente

Guardar como... Cancelar

En la pestaia “Motor” se pueden modificar el maximo y el minimo pertenecientes a cada uno de
los parametros (Corriente media, Corriente maxima, Tiempo total de carga de resorte) del
motor, la modificacién de cada uno de ellos se vera reflejada en la pagina web de monitoreo
detallada anteriormente (ver 5.2.1.2 Mediciones y Alarma “Motor”).

Se representa mediante un grafico, la curva tipica de corriente en funcién del tiempo, el mismo
incluye un pico inicial, que luego de un tiempo se extingue y a partir de alli la corriente se
mantiene constante. El SMI (Sistema de Monitoreo de Interruptores) mide la corriente
excluyendo el pico inicial. El pardmetro “Tiempo comienzo medicidn corriente” es a partir de qué
momento comienza la medicion del valor medio de la corriente, este parametro al igual que los
mencionados anteriormente puede ser modificado en la pestafia “Motor”, la Unica diferencia es
gue dicho parametro no se vera reflejado en la pagina web de monitoreo.
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o Supervision

Motor ~ Supervisin  SFg

o) Configuracién - temp.xml

Operaciones  Miscelaneas Calibracion

A
Maniobras

M
10000

Nee
100

lec: Corriente de cortocircuito

In: Corriante nominal de aperiura

M: Cantidad maxima de maniobras

Mce: Maniobras con comiente de cortrocircuite

Umbral de maxima vida util

Umbral de la cantidad de maniobras realizadas
Umbral de desgaste

Comiente primaria del transformador

Comiente secundaria del transformador

in e Corriente (A)
1000 A 400004

50 %
1000
100 kA2)s
1000 4
1A

Guardar como... Cancelar

En la pestafia Supervision se puede modificar los pardmetros de maximo y minimo
pertenecientes a: Cantidad de maniobras, Vida util consumida, Desgaste, la modificacién de
dichos parametros se vera reflejada en la pagina web de monitoreo (ver 5.2.1.2 Mediciones y

Alarmas “Desgaste de Contactos”).

Se pueden modificar también los parametros pertenecientes a: Corriente primaria del
transformador y Corriente secundaria del transformador, estos parametros a diferencia de los

anteriores no se ven reflejados en la pagina web de monitoreo.
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Mediante estos dos pardmetros se conforma la relacién de transformacién del TI mediante el
cual se obtienen las corrientes que ingresan al médulo SA4503 del sistema de monitoreo de
interruptores.

Finalmente mediante un grafico se representa mediante una curva la zona de funcionamiento
del interruptor y los casos en los que se da alarma por desgaste.

Muchos fabricantes de interruptores caracterizan la vida uatil de los contactos de forma
estadistica, dentro de las especificaciones técnicas, se pueden encontrar curvas que relacionan la
cantidad de maniobras de apertura (para valores de corriente mayores que la nominal), con la
corriente interrumpida en dichas maniobras. Estas curvas representan puntos de igual desgaste
de los contactos (el desgaste maximo sugerido por el fabricante del interruptor) y responden,
generalmente, a ecuaciones del tipo:

NxI*=K

Donde:

N: Niumero de maniobras de apertura.

I: Corriente interrumpida.

a: Exponente que depende de la tecnologia del interruptor.

K: Constante.
El pardmetro a corresponde a la pendiente de la curva de desgaste.
El desgaste de los contactos producido por una apertura (relativo al desgaste maximo), resulta:

d = (1*/ (Ncc X lec®)) X 100%

Donde:

d: Desgaste porcentual debido a una apertura interrumpiendo una corriente I.

I: Corriente interrumpida en la apertura.

lec: (Parametro caracteristico del interruptor), corriente maxima capaz de interrumpir.

Nce: (Parametro caracteristico del interruptor), cantidad de aperturas permitidas a

corriente lec.
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Como se puede observar en el grifico de “Supervision”, y mediante la féormula de
desgaste presentada anteriormente, si todas las maniobras de apertura interrumpen una
corriente menor que la nominal (IN), se pueden hacer N maniobras antes que salga la
alarma de desgaste, 6sea el resultado de la férmula de desgaste se encuentra dentro de
la curva que delimita el poligono azul, por lo tanto no se activara la alarma de desgaste,
en caso contrario que este resultado se encuentre fuera del poligono, la alarma de
desgaste se activara, indicando que se supero el desgaste del interruptor impuesto por el
fabricante.

o SF6

ol Configuracién - temp.xml — O X

Motor ~ Supervision SF6  Operaciones Miscelaneas Calibracion

Densidad
Tiempo de calculo a largo plazo. dias
Tiempo de calculo a corto plazo. |1 horas
Umbral de Mivel 1 740 kPa@20T
Umbral de Nivel 2 710 kPa@20C

Umbral por sobrepresion kPa@20°C

Temperatura

Bajo Altor

Umbrales alama E"C

Canales analdgicos
Bajo Alto

Escala temperatura EI ‘CT@4ma CTE@20ma
Escalapresién [0 |kPa@dma kPa@20ma

Guardar como... Cancelar

En la pestafia SF6 se pueden modificar todos los parametros pertenecientes a “Control SF6”.
(Ver 5.2.1.2 Mediciones y Alarmas “Control SF6” ).
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Se puede observar que la pantalla se encuentra dividida en tres partes.

Densidad:
La primer parte correspondiente a densidad, se utiliza para configurar todos los
pardmetros correspondientes a la densidad del gas SF6.

Se configuran los tiempos de largo y corto plazo el cual se utilizara para la realizacién del
calculo de la alarma “Densidad de corto y largo plazo”, cuyos umbrales de minimo se
configuran mediante “Umbral de nivel 1” correspondiente a la alarma de densidad de
largo plazo y “Umbral de nivel 2” correspondiente a la alarma de densidad de corto plazo.

Temperatura:

Se configura los parametros de minimo y mdaximo correspondiente a la alarma de
Temperatura del gas.

Canales Analdgicos:

Las escalas presente en la configuracién de Canales Analdgicos (Escala Temperatura,
Escala de presidn) se utilizan para definir el rango de la medicién, dependiendo de los
sensores que se tengan conectados para medir la temperatura y la presion, es necesario
entonces ajustar dichas escalas con estos parametros.
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o Operaciones

ol Configuracién - temp.xml — O >

Mator ~ Supervision = SF& Operaciones  Miscelaneas  Calibracidn
Bobinas Cieme  Apertura

Umbrales de alama

Energia
Potencia maxima

Tension

= =
o
=
3
o

= = =

Relacion de transformacion

Primario Secundario

fooo ]/ [r_] »

Guardar como... Cancelar

Bobinas:
Mediante esta opcién se configuran tres parametros:

El primer pardmetro correspondiente a “Energia” configura los parametros de Energia de la
bobina 1y 2, Energia de la bobina de Cierre.

El segundo pardmetro correspondiente a “Potencia maxima” configura los pardmetros de

Potencia de la bobina 1 y 2, Potencia de la bobina de cierre y finalmente el parametro
correspondiente a “Tensidn” configura los parametros de Tensién de la bobina 1y 2, Tension de
la bobina de cierre.

Finalmente podemos observar que mediante el parametro de “Relacién de transformacion” se
puede configurar la relacién de transformacidn de un transformador de intensidad “TI” y de esta
manera poder mostrar correctamente el valor de la corriente medida.
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Cierre:

85 Cenfiguracion - temp.xml - O
Motor ~ Supervision  SFE& Operaciones  Miscelaneas  Calibracién
Bobinas Cieme  Apertura
Tiempo de reaceitén minimo Tms
|T|ampo de reaccidn maximo 150ms
: Tiempa de operacion minimo
Posicion : |Tiempo de operacién maximo 180ms
(mm) : Posicion sobrerecorrido 250mm
Posicién de fin __ Posicién final maximo 165mm
135mm| ——Pasicién final minimo 150mm
Posicion amortiguaci 120 mm
= Umbrales posicion de contactos
= min max
.'E 528 0 180 mm
=
S 528 0 180 mm
&
Ajuste posicion
Posicion de comienzo 100 mm Enviar
15mm g 12-11 maxime  100ms
12 1 minimo Tms
= : o
. 41 ‘2
Tiempo de : : 4
reaccion : Recorrido Tiempo (ms)
o2t
Tiempo de
operacion
Guardar como... Cancelar

Se muestra mediante un grafico las distintas posiciones del interruptor (a través del tiempo)

hasta que llega a su posicidn final de cierre.

Mediante el mismo se pueden configurar los maximos y minimos de las alarmas pertenecientes a

los distintos tiempos y posiciones durante la operacién de cierre del interruptor:

e Posicion de operacion del contacto 52A/ 52B.
e T1 (Tiempo de reaccion).

e T2 (Tiempo de operacion).

e Posicion final.

e Distancia de amortiguacion.

e Distancia de sobrerecorrido.

e T2-T1
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También podemos configurar los siguientes pardmetros, los cuales no figuran en la pagina web
de Monitoreo del Interruptor:

Ajuste posicion: El ajuste de posicion es para enviar a los médulos el valor de la posicion de cierre
y sirve para calibrar el sistema (aclaracion: se debe estar seguro de que el interruptor esta
cerrado, algo andlogo se debe hacer para calibrar la posicién de apertura, dsea asegurarse que el
interruptor este en posicidn abierta).

Algo analogo se debe hacer para calibrar la posicidon de apertura (como se muestra mas abajo en
la pestafia “Apertura”) , tener en cuenta que siempre tenemos que asegurarnos de que el
interruptor se encuentre en la posicidn correcta, en este caso, mencionado anteriormente seria
abierto.

Posicion de comienzo y Posicién de fin: La posicion de comienzo y fin son parametros
configurables que determinan la medicion de los tiempo T1 y T2 respectivamente, el tiempo de
T1 se define como el tiempo que tarda el interruptor en pasar de la posicidon de reposo hasta la
posicién configurada como posicion de comienzo, estos parametros no intervienen en la
calibracion.
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Apertura:

5 Configuracién - ternp.xml - [m| *

Motor ~ Supervision SF& Operaciones  Miscelaneas  Calibracién

Bobinas Cieme  Apertura

Tie_mpo de reaccion minimo 1ms Umbrales posicion de contactos
Posicion ‘ |Tiernpu de reaccion maximo 50ms min max
(mm) Tiempo de operacion minimo 1ms 524 0 100 mm
: | |Tlsmpu de operacion méxime  180ms
52B 0 50 mm
Posicion de comienzo
135mm 1l ] ;
— t2 - t1 maximo B0ms Ajuste posicién
12 -=t1 minimo Tms
= : 0 mm Enviar
8
=}
=2
§ Posicion para el calculo de la velocidad 150 mm
& Umbral de velocidad minima de los cortactos &l separarse 2m/s
Umbral maximo tiempo de arco 150 ms
. ————— —— Posicidn amortiguacion 35 mm
Posicidn de fin : o ) )
15mm Posician final maximo 15mm
: ——Pasicién final minimo -15mm
Pasicién ido -49.9mm
- W 7
| Tiempo de ) Tiempo (ms)
reaccion :_Recorrido
L
Pot-t
Tiempo de
operacion

Guardar como.... Cancelar

Se muestra mediante un grafico las distintas posiciones del interruptor (a través del tiempo)
hasta que llega a su posicién final de apertura.

Mediante el mismo se pueden configurar los maximos y minimos de las alarmas pertenecientes a
los distintos tiempos y posiciones durante la operacién de apertura del interruptor:

e Posicidn de operacion del contacto 52A/52B.
e T1 (Tiempo de reaccion)

e T2 (Tiempo de operacion).

o T2-TI1.

e Velocidad de separacidn de contactos.

e Distancia de amortiguacion

e Distancia de sobre recorrido.

e Posicion final.

e Tiempo de arco (tiempo por corriente t1)
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o Miscelaneas

a5 Configuracidn - ternp.xml - O x

Motor  Supervisisn SF6  Operaciones Miscelaneas  Calibracisn

Mombre de la Sub estacion MNombre

Marca del Intemuptor Marca

Orden de Compra Orden de Compra

Fecha de puesta en servicio |2'|]':"DE»:"2'[|"I? |
Mumero de serie |2'[|'15~3 |

(Offset para la temperatura ambiente T
T

ms

Umbral de temperatura ambiente maxima

(Offset oscilografias IEI ms
0
50
1

Umbral de tiempo de discrepancia de polos

Guardar coma... Cancelar

La pestaiia Miscelaneas se encuentra dividida en dos partes:

La primera parte corresponde a la configuracion de los parametros pertenecientes al
encabezado de la pagina web de monitoreo (Nombre de la subestacidon, Marca del Interruptor,
Orden de Compra, Fecha de puesta en servicio y Numero de serie), (ver 5.2.1.1 Encabezado
pagina web).

La segunda parte corresponde a la configuracion de los pardmetros pertenecientes a los
modulos utilizados (SA4408A/B, SA4503).

Offset Oscilografias: Durante una maniobra de apertura el sistema realiza una oscilografia de la
corriente que circula por los tres polos del interruptor, la misma consiste en 24 muestras de la
corriente, el parametro offset oscilografias define el tiempo, medido desde el mando de la
maniobra, a partir del cual se comienza a tomar las 24 muestras. El sistema toma una muestra
cada 2.5ms, por lo que las 24 muestras representan tres ciclos en un sistema de 50Hz.

Offset para la temperatura ambiente: El sistema de monitoreo de interruptores, mide la
temperatura interna del gabinete del mddulo SA4503, este pardmetro es un valor que se suma a
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la medicidn y se puede usar para estimar la temperatura del tablero, por ejemplo si se sabe que
hay un salto térmico de 15 °C entre el tablero y el interior del médulo SA4503, se puede
programar ese valor en este parametro. Si se deja en 0 °C, la medicién representa la temperatura
del micro controlador del SA4503.

Umbral de temperatura ambiente maxima: Es un umbral de alarma para la medicion de
temperatura realizada por el médulo SA4503. Se genera alarma cuando la temperatura medida
sumado al offset configurado, supera el umbral especificado como valor en este paradmetro de
configuracion.

Umbral de tiempo de discrepancia de polos: Es los sistemas unitripolares (3V3M), durante las
maniobras de apertura o de cierre, se miden los tiempos de actuacion de los contactos auxiliares
52A y 52B de los tres polos del interruptor. El umbral de tiempo de discrepancia de polos se
utiliza para dar alarma en caso de que la diferencia de tiempo entre el contacto mas rapido y el
contacto mas lento, supere el valor configurado.

Cargar:

Se carga una configuracion ya existente, mediante un cuadro de dialogo se selecciona el archivo
de configuracidn el cual se desea abrir mediante la carpeta “conf” del proyecto.
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4. Ayuda
Mediante la opcién ayuda podemos obtener informacion acerca el software SMI Cliente
(versién del software, fecha de ultima compilacién) y finalmente un enlace a la pagina
web de la empresa, para obtener mas informacién acerca del SMI u otros productos,
email de la empresa, etc.

5. Monitoreo
Mediante esta opcién podemos tener acceso directo a la pagina web del SMI.
Esta opcidn solo se puede visualizar si se tiene instalado Internet Explorer (versiéon 7 o
menos).

6. Opciones
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Esta opcidén permite visualizar y modificar los graficos de: Contactos 52A/Oscilacion y
Trayectoria, pertenecientes al Motor y a las operaciones de Apertura y Cierre de los tres
polos presentes (A, B, C).

A continuacién se pasa a detallar las distintas funciones pertenecientes a cada una de las |
pantallas (apertura, cierre, motor).
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Apertura/Cierre/Motor:

0 Moneren de lnmermuptores - 1521581138 - Generico - Beberdi - o =
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Fecha
[0 252086 154303
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145 147 146 - W A2 [0 252016 112011
Deagame & * [0 1iriting 1581
ergeralh Epe = - 0 1esaine 1552 57
L == s [0 tesanne 155002
Temparsiurn 56 ® u2w W 10 g1 & L - [l 1eteciting 16t 2
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] . ]
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1wl
e
]
B
-18
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L -
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w—_— .
= i Tiampo: 0.0
L] 1 Pomeon Foka 1: 1555
™ 1 Pogicen Folo 2 0.0
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® -
] -
40 o
g Eeagpsina)1 jem
[ ] ) =
Conctade con 1931801138

La pantalla principal se divide a grandes rasgos en tres paneles:

El panel central muestra cada una de las alarmas presentes a la operacién de apertura, cierre o
motor, dependiendo la pestaina, de las mismas se muestra la siguiente informacion:

v El estado actual de la alarma (activo, inactivo).
v' Umbrales de alarma (minimo y maximo).
v" Unidad.

Las mediciones y alarmas son las mismas que se presentan en la pdgina web (5.2.1.2 Mediciones
y Alarmas)

Se puede observar también las gréficas pertenecientes a los contactos 52A/52B, corrientes y
trayectoria del interruptor, perteneciente a los tres polos (A, B, C).
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El panel izquiero esta formado por un conjunto de iconos, los cuales se detallan a continuacion:

El icono estadisticas calcula para cada polo los
Estadisticas siguientes momentos estadisticos: minimo, maximo,
media,desvio.

El icono actualizar permite obtener el almacén
remoto, todas las mediciones y maniobras que

Actualizar ocurrieron en el rango de fechas seleccionadas, si
(‘; hay algo nuevo en el almacén remoto, se incorpora
al almacén local y puede ser visualizado en la
pestafia operaciones o de datos.
Este icono permite filtrar por polo, de esta forma se
Polo A, B, C puede visualizar las distintas mediciones, alarmas y
e graficos de cada polo o de los tres polos juntos.
Ctos: Realiza la grafica de la posicion de los
Contactos 52A/52B en funcion del tiempo
transcurrido, durante la operacién de apertura del
interruptor (Nota: La posicion cero es la orden de
Contactos, Oscilografia, Trayectoria mando en la operacion de apertura o cierre).

_ Osc: Realiza la grafica de cada una de las corrientes

(A, B, C) en funcién del tiempo transcurrido durante
la operacidn de apertura.

Tray: Realiza la grafica de la posicién del interruptor
en funcién del tiempo transcurrido, durante la

operacion de apertura/cierre.
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El panel derecho informa, las ultimas mediciones pertenecientes a la operacién de apertura del
interruptor (fecha y hora de la maniobra), cada una de estas mediciones pueden ser
seleccionadas para ser graficadas en cada una de los graficos pertenecientes a cada polo.

Se puede obtener, también, una medicidén exacta de cada una de las mediciones pertenecientes
a cada uno de los graficos (contactos, oscilacion, trayectoria).

Si seleccionamos en alguna ubicacién del grafico, observaremos que se dibuja a lo largo de cada
uno de ellos, una recta azul el cual obtendra la coordenada del punto seleccionado, mostrando
para el mismo la siguiente informacién: Tiempo, Posicidon Polo1/Polo2/Polo3.

La siguiente imagen muestra una vista de los pardmetros de una operacién de apertura, con la
visualizacidn de los datos estadisticos activada:

Aperiura Ciere  Motor

Parametro Polol Polo2 Polo3 Win Max  Unidad Medial  Desviacionl Graficol  Media?  Desviacion2 Grafico2 ~ Mediad  Desviacion3 Grafico3 | Fecha
! ) [ 29/4/2016 15:45:50
Cantidad de maniobras [ ] 13,00 1000 O 291472016 16:4723
Vida uil interuptor @ 0.12 0.12 0.12 - 50 % O 2/5/2016 11:20:11
[ 18/5/2016 15:50: 14
Desgaste 074 o7 074 = 100 A'2s 057 004 058 0.04 057 004 L] 18/5/2016 155257
¢ b G5y hd _/ d _/ ® _/ [ 18/5/2016 15:54:02
T T 2,00 - - C x0E@ 000 2 — [ 18/5/2016 16:01:25
[] 18/5/2016 16:07:06
Temperatura SF6 ® 14880 148,70 148,90 -10 50 T 149,164% 053 "\/ 149.084% 050 _—\/ 14928¢% 050 _—\/
Comente de apertura 141100 1416,00 1409.00 = = A 1462008 3707 \’\ 14120 BT \"\ 14638045 389 \"\
Energia de |a Bobina 1 [ ] 974 4 20 J 12018 425 \
Energia de |a Bobina 2 [ ] 9,66 4 20 J N8 421 \
Densidad 5F6 & 11570 115300 1157.60 740 - kPa@20C 1164328 579 \__\ 1165308 534 \__\ 1164368 530 \__\
Velocidad de separacion de contactos m/s [ ] 16,00 2 = m/s 3n2® 715 /
Posicion de apertura del contacto adiar 524 [ ] 18,10 0 100 mm 1066A 429 _J
Posicion de ciere del contacto awdliar 528 @ 1.40 0 50 mm 160w D62 N\
Distancia de amortiguacion [ ] 230 49,9 35 mm 17528 33 /
Distancia de sobre recoride ® a2 499 1 mm 452w 745 AN
Posicion final [ ] 0.00 -15 15 mm 0408 057 \
Tiempo del contacto 52 A 52,00 - - ms 512080 045 /
Tiempo del contacto 52 B 102.00 - - ms 10108 07 —\/
Tiempo t1 freaccion) 9 3060 1 50 ms 3314865 74328 /\__\
Tiempo t2 loperacion) [ ] 36.20 1 180 ms 532080 1409 /’_\
Tiempo 241 [ ] 560 1 50 ms 44146345 2530.26 \/_\
Tiempo de arcofiempo por comiente -t1) 9 4440 4440 4440 = 150 ms 3@ 1986 / 3@ 1986 / o @ 1986 /
Tiempo: 0.0
i i = _ Posicion Polo 1: 143,7
Tension de | Bobina 1 ® 20 170 230 v 221,00 0.00 T
Posicion Polo 3: 0.0
Tension de la Bobina 2 ® 2w 170 230 v 2080 A 045
Potencia de la Bobina 1 & 2% 200 400 W %788 1\
Potencia de la Bobina 2 & e 200 400 W 2651288 9838\
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En general el valor medio de los parametros para cada fase, se acompafa de un pequefo icono
que puede ser representado por cuatro colores de fondo:

Azul: Si no tiene umbrales asociados.

Rojo: Si el pardmetro esta por encima del umbral maximo o por debajo del umbral minimo.
Si el valor del parametro esta en las zonas inferior o superior de preaviso.

Verde: Si el valor del parametro estd en la zona de funcionamiento normal.

A continuacion se detalla el significado de los indicadores de alarma:
Si no tiene umbrales asociados, el fondo se muestra azul.

& Todos los valores de la serie son identicos.
& La serie muestra regresion lineal positiva.
& La serie muestra regresion lineal negativa.

Si el valor es menor que el umbral minimo, el fondo se muestra rojo.

Todos los valores de la serie son idénticos.
& La serie muestra regresion lineal positiva, indicando que se aproxima a la zona amarilla de
preaviso por minimo.
® Lo serie muestra regresion lineal negativa, alejdndose de la zona amarilla de preaviso por
minimo.

Si el valor del parametro esta entre el umbral minimo y el umbral de preaviso minimo, el fondo
se muestra amarillo.

= Todos los valores de la serie son idénticos.

#  La serie muestra regresion lineal positiva, indicando que se aproxima a la zona verde de
funcionamiento normal.

¥ La serie muestra regresion lineal positiva, indicando que se aproxima a la zona de alarma por
debajo del minimo.

Si el valor del parametro esta entre el umbral de preaviso minimo y el umbral de preaviso
maximo, se interpreta que esta en la zona de funcionamiento normal y el fondo se muestra
verde.

& Todos los valores de la serie son idénticos.

@& La serie muestra regresion lineal positiva.
® Laserie muestra regresion lineal negativa.
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Si el valor del parametro esta entre el umbral maximo de preaviso y el umbral maximo, el
fondo se muestra amarillo.

= Todos los valores de la serie son idénticos.

# La serie muestra regresion lineal positiva, indicando que se aproxima a la zona de alarma por
valor encima del maximo.

¥ La serie muestra regresion lineal negativa, indicando que se aproxima a la zona verde de
funcionamiento normal.

Si el valor del parametro esta por encima del umbral maximo, el fondo se muestra rojo.

Todos los valores de la serie son idénticos.
@ La serie muestra regresion lineal positiva, alejdndose de la zona amarilla de preaviso por
maximo.
& La serie muestra regresion lineal negativa, indicando que se aproxima a la zona amarilla de
preaviso por maximo.

Vista de detalle:

Al realizar doble click sobre un parametro, se puede observar mas detalle de la serie de datos
analizadas, donde se muestran los valores y las fechas de cada uno de los puntos, se grafica en
contexto de los ajustes, la zona representada, se muestra el tiempo que transcurrié entre la
primeray la Ultima maniobra actualizada.

Se pueden utilizar los umbrales de alarma del pardmetro dados por la configuracién general del
sistema, o personalizar los mismos.

Las siguientes figuras analizan ambos casos y puede observarse que se muestran graficamente
las zonas de funcionamiento del parametro.

Limites parametro - temp.xml
Temperatura SF6
[] Valores por defecto Minima  |148.6 'C Maximo |143.2 'C
Palol  Polo2  Polo3
Copiar seleccionados Media: 14516 T Desviacion: 053 C
Muestra  Valor Fecha 143,60 r‘/‘
1 1455 2016-05-18T15:50:14.31-03:0( 4 I
2 1495 201605-18T15:52:5747-03:00 148.20
3 1455 2016-05-18T15:54:02.03-03:0( 148,08
4 1484 2016-05-18T16:01:25.9-03:00 14916 ’
5 1488 2016-05-18T16:07.06.43-03.0( '
148,72
IMS.SD
148,40 L
< > f——————16 minutos, 52 segundos ——————————
Aceptar Cancelar

pg. 60




Cédigo: EB4-078 Rev.: 0 Vigencia: 30/05/2018 Manual de Usuario: Monitoreo de Interruptores
Limites parametro - temp.xml
Temperatura SF6
Valores por defecto Minimo  -10 T Maximo 50 '
" Polo2  Polo3
Copiar seleccionados Media: 14516 T Desviacion: 053 C
Muestra  Valor Fecha 143,60 /‘
1 1435 2016-05-18T15:50:14.31-03:.0( 4 50,00
2 1496 2016-05-18T15:52:57.47-03:.00 '
3 1455 2016-05-18T15:54:02.03-03:00 2800
4 1434 2016-05-18T16:01:25.9-03:00 )
5 1488 2016-05-18T16:07:06.43-03:0( 143,16
2,00
I-'ID.DD
148,40
< > f—————16 minutos, 52 los |
Aceptar Cancelar

6. Log de Actividades:

Se enumera mediante un cuadro de texto la siguiente informacion:

pg. 61

v' Fechay hora de acceso al software.

v" Nombre del usuario que ingresan al sistema
v Tipo de acceso al software :

Control de acceso: Indica el ingreso del usuario al sistema.

Cambio de configuracidon: Mediante el mismo se indica que el usuario realizo
un cambio de configuracion.

Lectura de datta loggers: Mediante esta opcidn se indica que el usuario
realizo una lectura de los datta loggers presente en el ilon (Echelon).

v Resultado de la operacién
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6. Datos Tecnicos
6.1. Caracteristicas Eléctricas

6.1.1. SA4408 A/SA4408B

Rango de alimentacidn: 24/48/110/220 Vac/Vcc
Mdxima corriente medida: NA (no aplicable)
Consumo tipico: 500mA
Consumo maximo: 600mA

Entradas Analogicas:

La siguiente imagen representa la configuracién de jumper para el SA4408:

P42

P27

Posibles combinaciones de jumper para la seleccidn de rangos de canal SA4408:
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6.1.2. SA4503
Rango de alimentacion: 110/220 Vac/Vcc
Maxima corriente medida: 35A eficaz
Consumo tipico: 8W
Consumo maximo: 10W

Entradas Digitales

Corriente rango -20..20mA

Corriente rango -1..1mA

Combinacion invalida

Tension rango -40_.40V

Combinacion invalida

Tension rango -400. 400V

Tension para la cual la entrada es activa  >15V

Tension para la cual la entrada es <12V
inactiva
Tension Nominal 220V +- 15%
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6.2.1. SA4503

Grado de proteccion IEC 60529:
Ancho:

Alto:

Profundidad:

Peso:

6.2.2. SA4408 A/B

Grado de proteccion IEC 60529:
Ancho:

Alto:

Profundidad:

Peso:

IP 30
240mm
85mm
100mm
652,6gr

IP 30
236mm
46mm
162mm
682gr
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6.3. Red de Datos Lon

Aislacion 150 Vrms

Tasa de bits 78 Kbits por segundo
Comunicacién de datos Codificacién Manchester diferencial
Cableado de la red Par trenzado 22 a 16 AWG

Longitud de cableado 400m (Max)

6.4. Normas y Ensayos

El Mdodulo SA4503 cuenta con los siguientes ensayos de compatibilidad electromagnética
segun la norma IEC:

IEC 60255-27
o 10.6.4.2 “Impulse voltaje test”
o 10.6.4.3 “Ac or dc dielectric voltage test.”
e |EC 61000-4-2 “Electrostatic discharge immunity test".
e |EC 61000-4-3 "Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test".
e |EC 61000-4-4 "Electrical fast transient / burst immunity test".
e |EC 61000-4-5 "Surge immunity test".
e |EC 61000-4-6 "Conducted disturbances, induced by radio-frequency field".
e |EC 61000-4-12 "Oscillatory waves immunity test".

7. Codigo de Pedidos

SMI T 1V1M - Sistema Monitoreo Interruptor 1 volumen 1 mecanismo.
SMI T 3V1M - Sistema Monitoreo Interruptor 3 volimenes 1 mecanismo.

SMI U 3V3M - Sistema Monitoreo Interruptor 3 volimenes 3 mecanismos.

8. Modificaciones a la version anterior

No hay modificaciones por ser la primera revisién y edicidon del manual.
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